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Roboterm Test brzd #1(1)
. STK Velim a.s.
L Palackeho 94, 281 01 Velim, tel:321 762 066, fax:321 762 066
L4 3A39882 Karoserie: Protokat:
“iperétor: Datum / Cas: 9.6.2009 11:08:48 Zarizenl / Sw.; v. 1.71.00 (Build; 0155), 2008/11/24, 08:00
] Naprava ¢.1 - zavislost sty na oviddaci sie Néaprava £.1 « zavislost sty na oviadaci sie
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fﬁéprava ¢.1 Vievo Dif. Vpravo Naprava Vievo Vpravo Néprava
: (kN) (%) (kW) (kN) : )
~ Provozni brzda: 2.92 5 2.78 5.70 Ovladaci sila 74N 74N Uginnost (stat} %
. Prov.b. max.nesoum.: 1.76 11 1.56 Ovaiita % % Hmotnost {stat) kg
' Parkovaci brzda: Pasivni sila 0.15kN 0.14 kN Shihavost
. Naprava .2 - zavislost sty na ovliddaci sie Néprava £.2 - zévislost sily na ovladacisie
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i Ped [N] Ped {N]
- Naprava ¢.2 Vievo  Dif. Vpravo Néprava Vievo Vpravo . Naprava
3 (kN) (%) (kN} (kN) .
 Provozni brzda: 1.34 21 1.70 3.04 Ovladaci sila 497 N 497N Uginnost (stat) %
i Prov.b. max.nesoum.: 0.90 21 1.14 Ovalita % % Hmotnost (staf) xg
| Parkovaci brzda: 2668 24 2.01 4.66 Pasivni sila 0.12xN 0.13kn | Sbihavost
: _if}élkem Slia Hmotnost (stat) Uginnost {stat) Hmotnost (celk)  Uginnost (celk)
© Provozni brzda 8.74 kN Okg % Okg %
. Parkovaci brzda 4.66kN %, %




